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	Ders 
İçeriği 
	S-düzleminden z-düzlemine dönüşüm, örnekleme, açık ve kapalı çevrim ayrık zamanlı sistemler. Ayrık zamanlı sistemlerin matematiksel modelleri, zaman düzlemindeki cevap karakteristikleri ve karalılık analiz teknikleri. Ayrık zamanda klasik kontrolör tasarımı (PID),   root locus diyagramı ile kontrolör tasarımı. Ayrık zamanlı sistemlerin frekans analizi. Ayrık zamanlı sistemlerin geçici ve sürekli hal yanıtları ve performansları. Bode diyagramı ile ayrık zamanlı kontrolör tasarımı, analitik metotla zaman-optimal kontrolör tasarımı, durum geri beslemeli kontrolör tasarımı. Paket programlarda (örneğin MATLAB) ayrık zamanlı sistemlerin modellenmesi ve benzetimlerinin yapılması.




	Ders Planı

	Hafta 
	Konular 

	1 
	S-düzleminden z-düzlemine dönüşüm, örnekleme

	2 
	açık ve kapalı çevrim ayrık zamanlı sistemler. 

	3 
	Ayrık zamanlı sistemlerin matematiksel modelleri, zaman düzlemindeki cevap karakteristikleri ve karalılık analiz teknikleri

	4 
	Ayrık zamanlı sistemlerin matematiksel modelleri, zaman düzlemindeki cevap karakteristikleri ve karalılık analiz teknikleri

	5 
	Ayrık zamanlı sistemlerin matematiksel modelleri, zaman düzlemindeki cevap karakteristikleri ve karalılık analiz teknikleri

	6 
	Ayrık zamanda klasik kontrolör tasarımı (PID),   root locus diyagramı ile kontrolör tasarımı.

	7 
	Ayrık zamanda klasik kontrolör tasarımı (PID),   root locus diyagramı ile kontrolör tasarımı.

	8 
	ARA SINAV 

	9 
	Ayrık zamanda klasik kontrolör tasarımı (PID),   root locus diyagramı ile kontrolör tasarımı.

	10 
	Ayrık zamanlı sistemlerin frekans analizi. Ayrık zamanlı sistemlerin geçici ve sürekli hal yanıtları ve performansları

	11 
	Ayrık zamanlı sistemlerin frekans analizi. Ayrık zamanlı sistemlerin geçici ve sürekli hal yanıtları ve performansları

	12 
	Bode diyagramı ile ayrık zamanlı kontrolör tasarımı, analitik metotla zaman

	13 
	Bode diyagramı ile ayrık zamanlı kontrolör tasarımı, analitik metotla zaman

	14 
	Paket programlarda (örneğin MATLAB) ayrık zamanlı sistemlerin modellenmesi ve benzetimlerinin yapılması

	15
	MAZERET SINAVI


	Ders Kitapları 
/Kaynakları 
	· Digital Control of Dynamic Systems, G. F. Franklin, J. D. Powell, M. L. Workman, Addison-Wesley, Standford, California, 1990. 

	Yardımcı Kitaplar 
	· Automatic Control Systems, Benjamin C. Kuo, Prentice Hall, USA, 1981. 


	Değerlendirme Ölçütleri 
	Adet 
	Adet
	Yüzde (%) 

	
	Ara Sınavlar 
	1 
	40

	
	Kısa Sınavlar 
	-
	- 

	
	Ödevler 
	- 
	- 

	
	Projeler 
	- 
	- 

	
	Dönem Ödevi 
	- 
	- 

	
	Laboratuar 
	- 
	- 

	
	Diğer 
	- 
	- 

	
	Dönem Sonu Sınavı 
	1 
	60 

	Değerlendirme Ölçütleri Hakkında
	


	İçerik Ağırlıkları Yüzdesi (%) 
	Matematik ve Temel Bilimler 
	20

	
	Mühendislik Bilimleri 
	60

	
	Mühendislik Tasarımı 
	20

	
	Sosyal Bilimler 
	-


	Ders Çıktıları (Kazanımlar) 
	Sayısal Kontrol hakkında bilgi sahibi olmak



	Dersin Hedefleri 
	Sürekli zaman sistemlerine karşılık gelen, kesikli zaman sistemlerinin elde edilmesini (örnekleme,tutma, yuvarlama), kesikli zaman sistemlerinin farklı gösterimlerini, kontrolör ve gözlemleyici tasarımlarını gerçekleştirmektir.

	Dersin İşleniş Biçimi
	


	Dersin program çıktıları ile olan ilişkisi 

	Program çıktıları 
	0
	1
	2

	1
	Matematik, fen ve mühendislik bilgilerini Mekatronik Mühendisliği alanında kullanabilme becerisi
	
	
	X

	2
	Deney tasarlama, deney yapma, deney sonuçlarını analiz etme ve yorumlama becerisi
	
	
	X

	3
	İstenen gereksinimleri karşılayacak biçimde bir sistemi, parçayı ya da süreci tasarlama becerisi
	
	
	X

	4
	Mühendislik problemlerini tanımlama, formüle etme, çözme ve disiplinler arası takımlarda çalışma becerisi
	
	
	X

	5
	Mesleki ve etik sorumluluk bilinci
	X
	
	

	6
	Etkin iletişim kurma becerisi
	X
	
	

	7
	Mühendislik çözümlerinin, evrensel ve toplumsal boyutlarda etkilerini anlamak için gerekli genişlikte eğitim
	
	X
	

	8
	Yaşam boyu öğrenmenin gerekliliği bilinci ve bunu gerçekleştirebilme becerisi
	X
	
	

	9
	Çağın sorunları hakkında bilgili olmak ve mesleki özgüven
	
	X
	

	10
	Mekatronik Mühendisliği uygulamaları için gerekli olan teknikleri ve modern araçları kullanma, proje planlama ve uygulama becerisi
	
	
	X

	11
	Konuşulan İngilizceyi anlama ve İngilizceyi okuma seviyesinde kullanma becerisi
	X
	
	

	12
	Sosyal, kültürel ve toplumsal sorumlulukları kavrama, benimseme ve uygulayabilme becerisi
	X
	
	

	Dersin Katkısı: 0:Hiç 1:Kısmi 2:Tümüyle 
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