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	Ders 
İçeriği 
	Vektörler ve kuvvetler, düzlemsel kuvvet sistemlerinin bileşkeleri, uzaysal kuvvetlerin bileşkeleri, düzlem ve uzay kuvvet sistemlerinin dengesi, atalet momentleri, Maddesel noktanın kinematiği, düzgün doğrusal, eğrisel hareket: Maddesel noktanın kinetiği. Doğrusal ve açısal momentum. Newton'un hareket yasası. İş-enerji teoremi. Dinamik denge. Maddesel noktanın itme-momentum teoremi. Çarpışma. Katı cisimlerin çarpışma kinematiği: düzlemsel ve uzaysal. Katı cisimlerin doğrusal ve açısal momentumu. Katı bir cismin kinetiği. Euler hareket denklemi. Katı cisim için iş-enerji ve itme-momentum teoremleri. Virtüel iş prensibi




	 Ders Planı 

	Hafta 
	Konular 

	1 
	Mekaniğin Tanımı ve Sınıflandırılması, Amacı, Temel kavramlar

	2 
	Mekaniğin Prensipleri - Newton Kanunları, Boyut Analizi.

	3 
	Vektörler

	4 
	Kuvvetler

	5 
	Moment 

	6 
	Denge Hali- Düzlem ve Uzay Sistemlerin Dengesi

	7 
	Ağırlık Merkezleri – Çizgisel elemanların ağırlık merkezleri

	8 
	ARA SINAV

	9 
	Düzlem yüzeylerin geometrik merkezi, Hacim merkezleri - Kütle merkezleri  

	10 
	Atalet Momentleri, Kütle atalet momentleri

	11 
	Dinamik denge, Atalet kuvveti

	12 
	Kinematik (Yer değiştirme - Hız – İvme)

	13 
	Vektör fonksiyonlarının türevleri, Mutlak ve Bağıl hareket

	14 
	Koordinat Dönüşümleri. Katı bir cismin kinetiği. Euler hareket denklemi. Katı cisim için iş-enerji ve itme-momentum teoremleri. Virtüel iş prensibi



	15
	MAZERET SINAVI


	Ders Kitapları 
/Kaynakları 
	· Engineering Mechanics , E. W. Nelson ,Charles L. Best ,William G. Mclean, 

MCGraw-hill.; ISBN No: 0-07-046193-7, 1997.



	Yardımcı Kitaplar 
	· Mühendislik Mekaniği Dinamik Problem Çözümleri, Prof. Dr. Yaşar PALA - Murat Reis, Nobel Yayın, ISBN : 975591711X

· Engineering Mechanics, Statics and Dynamics, I.H. Shames Prentice Hall College Div; 3 edition (June 1980), ISBN-13: 978-0132791588




	Değerlendirme Ölçütleri 
	Adet 
	Adet
	Yüzde (%) 

	
	Ara Sınavlar 
	1 
	40

	
	Kısa Sınavlar 
	-
	- 

	
	Ödevler 
	- 
	- 

	
	Projeler 
	- 
	- 

	
	Dönem Ödevi 
	- 
	- 

	
	Laboratuar 
	- 
	- 

	
	Diğer 
	- 
	- 

	
	Dönem Sonu Sınavı 
	1 
	60 

	Değerlendirme Ölçütleri Hakkında
	


	İçerik Ağırlıkları Yüzdesi (%) 
	Matematik ve Temel Bilimler 
	20

	
	Mühendislik Bilimleri 
	60

	
	Mühendislik Tasarımı 
	20

	
	Sosyal Bilimler 
	-


	Ders Çıktıları (Kazanımlar) 
	Öğrencilere statik, dinamik, mekanik nedir sorusunun cevabını kazandırmak
Öğrencilere hız, ivme, kuvvet, maddesel nokta, rijit cisim gibi temel kavramları öğretmek

Öğrencilerin bireysel çalışma becerilerinin gelişimini sağlamak ve sürekli öğrenme becerisi kazandırmak


	Dersin Hedefleri 
	Bu dersin amacı mekatronik çalışmalarına yönelik Mühendislik Mekaniği prensipleri hakkında temel bilgiler vermektir.

	Dersin İşleniş Biçimi
	


	Dersin program çıktıları ile olan ilişkisi 

	Program çıktıları 
	0
	1
	2

	1
	Matematik, fen ve mühendislik bilgilerini Mekatronik Mühendisliği alanında kullanabilme becerisi
	
	
	X

	2
	Deney tasarlama, deney yapma, deney sonuçlarını analiz etme ve yorumlama becerisi
	
	X
	

	3
	İstenen gereksinimleri karşılayacak biçimde bir sistemi, parçayı ya da süreci tasarlama becerisi
	
	
	X

	4
	Mühendislik problemlerini tanımlama, formüle etme, çözme ve disiplinler arası takımlarda çalışma becerisi
	
	
	X

	5
	Mesleki ve etik sorumluluk bilinci
	X
	
	

	6
	Etkin iletişim kurma becerisi
	X
	
	

	7
	Mühendislik çözümlerinin, evrensel ve toplumsal boyutlarda etkilerini anlamak için gerekli genişlikte eğitim
	
	X
	

	8
	Yaşam boyu öğrenmenin gerekliliği bilinci ve bunu gerçekleştirebilme becerisi
	X
	
	

	9
	Çağın sorunları hakkında bilgili olmak ve mesleki özgüven
	X
	
	

	10
	Mekatronik Mühendisliği uygulamaları için gerekli olan teknikleri ve modern araçları kullanma, proje planlama ve uygulama becerisi
	
	
	X

	11
	Konuşulan İngilizceyi anlama ve İngilizceyi okuma seviyesinde kullanma becerisi
	X
	
	

	12
	Sosyal, kültürel ve toplumsal sorumlulukları kavrama, benimseme ve uygulayabilme becerisi
	X
	
	

	Dersin Katkısı: 0:Hiç 1:Kısmi 2:Tümüyle 


Düzenleyen Kişi(ler): 
Hazırlanma Tarihi: 
